Protokot z posiedzenia Komisji Habilitacyjnej
zdnia 13.11.2023

poswieconego podjeciu uchwaty zawierajacej opinie w sprawie nadania
przez Rade Naukowa Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej
stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w dyscyplinie
inzynieria mechaniczna, w postepowaniu wszczetym na wniosek

dr.inz. Andrzeja Urbasia

Komisja Habilitacyjna powotana przez Rade Dyscypliny Naukowej Inzynieria Mechaniczna Poli-
techniki Poznariskiej w dniu 6 lipca 2023 w skladzie:

1. prof. dr hab. inz. Janusz Kowal (Akademia Gérniczo-Hutnicza im. Stanistawa Staszica
w Krakowie) - przewodniczacy

2. dr hab. inz. Roman Starosta (Politechnika Poznanska) - sekretarz (wyznaczony przez
Rade Dyscypliny Inzynierii Mechanicznej PP)

3. dr hab. inz. Krzysztof Jacek Batchanowski, prof. PWr (Politechnika Wroctawska) - recen-
zent

4. dr hab. inz. Jarostaw Latalski, prof. PL (Politechnika Lubelska) - recenzent
5. dr hab. inz. Wojciech Sochacki, prof. PCz (Politechnika Czestochowska) - recenzent

6. prof. dr hab. inz. Tomasz Szolc (IPPT PAN) - recenzent (wyznaczony przez Rade Dyscy-
pliny Inzynierii Mechanicznej PP)

7. dr hab. inz. Grazyna Sypniewska-Kaminska (Politechniki Poznanskiej) - cztonek komisji
(wyznaczony przez Rade Dyscypliny Inzynierii Mechanicznej PP)

odbyta w dniu 13.11.2023 zamkniete posiedzenie poswiecone podjeciu uchwaty zawierajacej
opini¢ w sprawie nadania przez Rade Naukowa Dyscypliny InZynieria Mechaniczna Politechniki
Poznanskiej stopnia doktora habilitowanego dr. inz. Andrzejowi Urbasiowi. Posiedzenie odbyto
si¢ w trybie komunikacji elektronicznej. W posiedzeniu wzieli udziat wszyscy cztonkowie Komis;ji,
przy uzyciu urzadzen technicznych umozliwiajacych prowadzenie obrad na odlegtos¢ z jednocze-
snym bezposrednim przekazem obrazu i dzwieku.

Przewodniczacy Komisji Habilitacyjnej otworzyt posiedzenie witajac recenzentéw, sekretarza
i cztonkéw Komisji i przedstawil program posiedzenia.

Nastepnie zwrocit sie do wszystkich Cztonkéw Komisji z pytaniem czy ich zdaniem nie istniejg
zadne okolicznos$ci wskazujace na mozliwo$¢ wystgpienia watpliwosci odnosnie ich bezstronno-
$ci w przedmiotowym postepowaniu. Stwierdzil, ze dokumentacja dotyczaca postepowania habi-
litacyjnego jest przygotowana zgodnie z obowigzujacymi przepisami i od strony formalnej nie bu-
dzi zadnych zastrzezen. Cztonkowie Komisji, w odpowiedzi na pytanie Przewodniczgcego po-
twierdzili, ze zapoznali sie z pelng dokumentacja dotyczaca postepowania habilitacyjnego dr. An-
drzeja Urbasia, zawierajaca w szczegdlnosci autoreferat, prezentujacy miedzy innymi osiggniecie
naukowe zatytutowane "Modelling the dynamics of boom cranes with a complex kinematic struc-
ture”, wykaz publikacji naukowych, informacje na temat osiagnie¢ dydaktycznych i sprawowanej
opiece naukowej, wspétpracy z instytucjami i towarzystwami naukowymi, odbytych stazach, dzia-
falnosci popularyzujacej nauke, jak réwniez z wszystkimi recenzjami. Cztonkowie Komisji nie
zgtosili zadnych uwag, odnoénie brakéw w dokumentacji dorobku.



W dalszej czeéci Przewodniczacy Komisji przedstawit harmonogram dotychczasowego prze-
biegu postepowania zgodnie z tabelg:

Data Czynno$¢ w postepowaniu o nadanie stopnia doktora habilitowanego dr. An-
drzeja Urbasia

Dr inz. Andrzej Urba$ ztozyt wniosek do Rady Doskonatosci Naukowej
4.05.2023 o0 wszczecie postepowania o nadanie stopnia doktora habilitowanego w dyscy-
plinie Inzynieria Mechaniczna, ze wskazaniem Politechniki Poznanskiej i Rady
Dyscypliny Inzynierii Mechanicznej jako jednostki do przeprowadzenia tego po-
stepowania.

Rada Doskonatoséci Naukowej zwrdcita sie do Politechniki Poznanskiej jako
17.05.2023 | podmiotu habilitujgcego zataczajac wniosek Habilitanta wraz z dokumentacjg
zapisang na elektronicznym no$niku danych, z prosba o podjecie uchwat w spra-
wie zgody na przeprowadzenie postepowania habilitacyjnego oraz w sprawie
wyznaczenia trzech czlonkéw Komisji Habilitacyjnej.

RDN powotata na posiedzeniu w dniu 26.06.2023 cze$¢ Komisji Habilitacyj-
29.06.2023 | nej:

1. Przewodniczacy komisji: prof. dr hab. Janusz Krzysztof Kowal - Akademia
Gorniczo-Hutnicza im. Stanistawa Staszica w Krakowie;

2. Recenzent komisji: dr hab. Jarostaw Latalski - Politechnika Lubelska;

3. Recenzent komisji: dr hab. Krzysztof Jacek Balchanowski - Politechnika
Wroctawska;

4, Recenzent komisji: dr hab. Wojciech Sochacki - Politechnika Czestochow-
ska.

Rada Naukowa Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna podjeta uchwate w spra-
6.07.2023 wie wyznaczenia petnego sktadu Komisji Habilitacyjnej w osobach:

1. prof. dr hab. inz. Janusz Kowal (Akademia Gorniczo-Hutnicza im. Stani-
stawa Staszica w Krakowie) - przewodniczacy,

2. dr hab. inz. Jarostaw Latalski, prof. PL (Politechnika Lubelska) - recenzent,

3. dr hab. inz. Krzysztof Jacek Batchanowski, prof. PWr (Politechnika Wro-
ctawska) - recenzent,

4. dr hab. inz. Wojciech Sochacki, prof. PCz (Politechnika Czestochowska) -
recenzent,

5. prof. dr hab. inz. Tomasz Szolc (Instytut Podstawowych Probleméw Tech-
niki Polskiej Akademii Nauk) - recenzent,

6. dr hab. inz. Grazyna Sypniewska-Kaminska (Politechnika Poznanska) -
cztonek Komisji,

7. dr hab. inz. Roman Starosta (Politechnika Poznanska) - sekretarz Komisji

Przewodniczacy Rady Naukowej Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna przeka-
7.07.2023 zat wszystkim Recenzentom oraz pozostalym Cztonkom Komisji Habilitacyjne;j
dokumentacje wniosku, z prosba o opracowanie recenzji oraz opinii w sprawie
nadania lub odmowy nadania stopnia doktora habilitowanego.

Wplyniecie ostatniej recenzji do Biura Dziekana Wydziatu Inzynierii Mecha-
8.11.2023 nicznej Politechniki Poznanskiej

31.10.2023 Wystanie wszystkich recenzji wszystkim Cztonkom Komisji Habilitacyjnej

31.10.2023 Wyznaczenie terminu posiedzenia Komisji Habilitacyjnej na dzien
13.11.2023

13.11.2023 Posiedzenie Komisji Habilitacyjnej poswiecone podjeciu uchwatly zawierajg-

cej opinie w sprawie nadania lub odmowy nadania dr. Andrzejowi Urbasiowi
stopnia doktora habilitowanego.

Z przedstawionego harmonogramu wynika, ze postepowanie, w ramach ktérego dziata Komi-
sja Habilitacyjna zostato wszczete dnia 4 maja 2023, jest prowadzone przez organ habilitujgcy -



Rade Naukowag Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej i toczy sie na pod-
stawie art. 219 ust.1 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U.
z 2020 r., poz.85 z pdzn.zm). Przebieg postepowania jest zgodny z procedurg i zostaty zachowane
terminy ustawowe.

Nastepnie Przewodniczacy Komisji otworzyt dyskusje na temat oceny osiggniecia naukowego
Habilitanta w zakresie dyscypliny inZzynieria mechaniczna, ktérej dotyczy postepowanie, oraz
oceny Jego pozostatych osiggnie¢ publikacyjnych i innych $wiadczacych o aktywnosci naukowej
i zawodowej. Udzielit glosu Recenzentom, proszac o przedstawienie swoich recenz;ji.

Pierwszy glos zabrat dr hab. inz. Krzysztof Jacek Batchanowski prof. PWr, ktéry stwierdzit
ze:

#Pan dr inz. Andrzej Urbas jest pracownikiem badawczo-dydaktycznym zatrudnionym w Uniwer-
sytecie Bielsko-Bialskim na stanowisku adiunkta w Katedrze Podstaw Budowy Maszyn. Podstawowy
obszar dziatalnosci badawczej i naukowej Habilitanta mozna wskaza¢ jako poszukiwanie metod
modelowania dynamiki i kinematyki maszyn oraz urzqdzen roboczych. Kandydat podat jako osig-
gniecie naukowe majgce by¢ podstawq do ubiegania sie o nadanie stopnia doktora habilitowanego
monografie naukowq zgodnie z art. 219 ust. 1 pkt. 2a Ustawy. Przedstawiona do oceny monografia
nosi tytut: ,,Modelling the dynamics of boom cranes with a complex kinematic structure” zostata wy-
dana w roku 2023 naktadem Wydawnictwa Naukowego Uniwersytetu Bielsko-Bialskiego. Wniosek
o nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego jest tematycznie umiejscowiony w dyscypli-
nie naukowej inZynieria mechaniczna.

Celem badawczym monografii byto opracowanie uniwersalnej metody modelowania, formutowa-
nia i rozwigzywanie rownan dynamiki wielocztonowych uktadow mechanicznych o budowie otwar-
tych taricuchéw kinematycznych z podtaricuchami zamknietymi. Podjecie przez Autora ambitnego
zadania opracowania oryginalnej, skutecznej metody obliczeniowej oraz wypetnienia luki w stanie
wiedzy w metodach modelowania dynamiki wybranych uktadéw mechanicznych uwazam za wta-
Sciwe i w petni uzasadnione.

Tematyka naukowa podejmowana przez Kandydata jest osadzona w obszarze badan zwigzanych
z budowaq i eksploatacjq maszyn. Gtéwnym problemem badawczym, ktéry Autor podejmuje w swojej
monografii jest modelowanie dynamiki ruchu Zurawi wysiegnikowych i zbadanie wplywu zjawisk
towarzyszqcych ruchowi uktadu na zachowanie sie Zurawia i tadunku. Kandydat podjgt sie zadania
opracowania metody formutowania i rozwigzywania réwnan dynamiki otwartych taricuchéw kine-
matycznych z podtaricuchami zamknietymi i zastosowaniu jej do opisu wybranej grupy uktadow zu-
rawi wysiegnikowych.

Problematyka opisu dynamiki uktadéw roboczych jest nadal aktualna i niezbedna do opisu dzia-
tania i sterowania tych uktadéw. Szczegdlnie uwzglednienie zjawisk dynamicznych jest istotne do
opisu pracy uktadéw dZwigowych, w ktérych problemy statecznos¢ maszyny, ruchu zawieszonego
na uktadzie linowym tadunku, drgan konstrukcji Zurawia oraz problemy sterowania sq ztozonymi
matematycznie i trudnymi w opisie zjawiskami fizycznymi. Aby model matematyczny uktadu fizycz-
nego jak najlepiej odzwierciedlaf jego dynamike istotne jest uwzglednienie w réwnaniach ruchu po-
datnosci cztonéw i napedow, luzéw i tarcia w parach kinematycznych. Opracowanie metodyki opisu
dynamiki wybranej grupy uktadéw mechanicznych Autor podjqt sie w swojej monografii. Do formu-
towania réwnan dynamiki cztonow Autor wykorzystat réwnania Lagrange'a drugiego rodzaju.
Przedstawit wyprowadzenie réwnan dynamiki cztonu sztywnego oraz podatnego oraz przedstawit
ich posta¢ macierzowq. Do dyskretyzacji cztonu podatnego zastosowat metode sztywnych elemen-
tow skoriczonych (RFEM) w ujeciu klasycznym i zmodyfikowanym. Do modelowania tarcia suchego
w postepowych i obrotowych parach I klasy Autor zastosowat dwa wybrane modele ,szczotkowe”
tarcia suchego Dahla i LuGre. W monografii analizuje sie dwa rodzaje napedu - sztywny i podatny.
W pierwszym przykitada sie site uogdélniong wymuszajqgcqg ruch czfonu napedowego. Drugi sposob
modelowania napedu zaproponowany przez Autora pozwala uwzglednié jego podatnosé. Podatnos¢
napedu jest modelowana za pomocq elementu sprezysto-ttumiqgcego. Zaproponowany formalizm Au-



tor wykorzystat praktycznie do opracowania modelu matematycznego Zurawia z podatnymi czto-
nami i napedami oraz z modelami podatnego posadowienia bazy zurawia, tj. platformy z podporami
i kotami oraz tadunku zawieszonego na podatnym zawiesiu linowym. Kandydat wykazal, Ze
uwzglednienie podatnosci cztonéw i napeddéw oraz sposobu modelowania tadunku sq istotne w ana-
lizie dynamiki zurawia i tadunku.

Przedstawiona przez Habilitanta jako osiggniecie naukowe monografia udowadnia, iz jest on
specjalistq w modelowaniu i formutowaniu réwnan dynamiki wybranych uktadéw mechanicznych.
Pomimo wykorzystania formalizmu Lagrange’a do wyprowadzania réwnan dynamiki oraz znanej
metody sztywnych elementéw skoriczonych RFEM do modelowania cztonéw podatnych Autor opra-
cowat wiasna metodyke formutowania réwnan dynamiki i ich rozwigzywania. Wprowadzit modyfi-
kacje w metodzie RFEM, opracowat zmodyfikowany algorytm rekurencyjny Newtona-E ulera dla zto-
zZonych struktur kinematycznych, w ktérych cztony mogq by¢ modelowane jako sztywne lub podatne
i mogq by¢ potgczone dowolng parq kinematycznq oraz opracowat modele par kinematycznych
klasy pierwszej uwzgledniajqce zjawisko tarcia suchego.

Pewnym mankamentem przedstawionego w monografii przeglqdu literatury i podstaw teore-
tycznych stosowanych metod jest pominiecie przez Habilitanta niektérych nowych prac zwigzanych
z metodq sztywnych elementéw skoriczonych, ktéra jest aktywnie rozwijana w ostatnich latach m.
in. w jego wiasnej uczelni. Szczegdlnie dziwi brak w przeglqdzie literatury omdwienia monografii
Modelling of ropes, risers and cranes with the rigid finite element method” autorstwa prof. tukasza
Drgga z 2021 wydanej w Wydawnictwie Naukowym Akademii Techniczno-Humanistycznej. W tej
pracy t. Drqg podejmuje problematyke modelowania dynamiki uktadéw przy wykorzystaniu kla-
sycznej i zmodyfikowanej przez siebie metody sztywnych elementéw skoriczonych. Konstruktywna
i krytyczna opinia o pracy prof. £. Drgga powinna by¢ wrecz niezbednym elementem monografii
Kandydata.

Niewgtpliwym minusem przedstawionej metody w monografii jest pominigcie etapu badarn do-
$wiadczalnych obiektu rzeczywistego w celu dokonania walidacji na potrzeby oceny przydatnosci
opracowanych modeli do analizy rzeczywistych zjawisk fizycznych. Jest to zadanie trudne i kosz-
towne, ale brak jest nawet préb Habilitanta odszukania i odniesienia sie do wynikow badar doswiad-
czalnych przedstawionych w literaturze przez innych Autoréw. Kolejnym niedostatkiem przedsta-
wionej pracy jest brak szerszego zwiericzenia monografii i przedstawienia mozliwosci opracowa-
nych metod w analizie wybranych uktadéw mechanicznych i opisie zjawisk im towarzyszqcych.

tgczny dorobek naukowy Kandydata zawiera 19 artykutéw w czasopismach z listy JCR, 28 arty-
kutéw w pozostatych czasopismach, 24 rozdziatéw w monografiach naukowych, 3 monografie, 54
referaty na kongresach i konferencjach. Sumaryczny Impact Factor IF wynosi 46,06/17,46 (udziat
autora), liczba cytowan wedtug Web of Science - 76/57 (bez autocytowar), wg Scopus - 124/82.
Indeks Hirsha wg WoS - 5, wg Scopus - 7. Brak jest niestety dorobku Habilitanta w zakresie uzyska-
nych praw ochrony wiasnosci przemystowych.

W odniesieniu do ocenianego dorobku naukowego mozna przyjqé, pomimo pewnych zastrzezer
i uwag krytycznych, ze Kandydat wykazat si¢ znacznym wktadem w rozwdj w dyscypliny inZynieria
mechaniczna w postaci opracowania metodyki modelowania dynamiki uktadéw mechanicznych
z uwzglednieniem podatnosci cztonéw i napedéw oraz tarcia w parach kinematycznych. Monografia
autorstwa dr inz. Andrzeja Urbasia stanowigca jego osiggniecie naukowe jest pracq oryginalng
i wskazuje na znaczny wkiad w dyscypling inzynieria mechaniczna w postaci nowej metodologii mo-
delowania, formutowania i rozwiqzywania réwnar dynamiki uktadow mechanicznych o strukturze
otwartego taricucha kinematycznego z podtaricuchami zamknigtymi, co odpowiada wymaganiom
okreslonym w ustawie z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyZszym i nauce z poézZniejszymi
zmianami.

Istotna aktywno$¢ naukowa kandydata w odniesieniu do art. 219 ust. 1 pkt. 3) realizowana
w wiecej niz jednej uczelni lub instytucji naukowej w szczegélnosci zagranicznej byta wykonywana
w formie zatrudnienia w innej uczelni naukowej, we wspétpracy z zespotami naukowymi z krajo-
wych i zagranicznych uczelni technicznych.

Poza swojg macierzystq uczelniq kandydat byt zatrudniony w latach 2013-14 na stanowisku ad-
iunkta w Katedrze Mechatroniki w Wyzszej Szkole Mechatroniki w Katowicach, zas w latach 2014-
2021 pracowat na stanowisku adiunkta w Katedrze Mechatroniki w Wyzszej Szkole Technicznej



w Katowicach. Niestety Autor w swoim autoreferacie nie zawart informacji w jakim charakterze byt
zatrudniony w wymienionych uczelniach - czy pracowat na stanowisku dydaktycznym czy badaw-
czo-dydaktycznym?

Jako aktywnos¢ naukowq realizowang w innej instytucji naukowej mozna wymieni¢ wspétprace
Kandydata z zespotem m. in. dr hab. inz. E. Jarzebowskiej z Politechniki Warszawskiej, z zespotem
prof. dr. hab. inz. E. Wittbrodta z Politechniki Gdariskiej, z zespotem mgr. inz. P. Dukalskiego z Insty-
tutu Napeddow i Maszyn Elektrycznych.

Badania naukowe Kandydata prezentowane na konferencjach w latach (2015-2019) zaowoco-
waty nawigzaniem wspotpracy miedzynarodowej z naukowcami z Czech: University of West Bohe-
mia, Pilzno (zespdét prof. Michala Hajzmana), Research and Testing Institute, Pilzno (zespot prof.
Pavla Polacha), Czech Technical University, Praga, Czechy (zesp6t prof. Zbynka Sika) i przygotowa-
niem 3 wspolnych wnioskéw o projekty miedzynarodowe.

Aktywnosé naukowa Kandydata realizowana wiecej w niz jednej uczelni, instytucji naukowej
w szczegdlnosci zagranicznej, z pewnymi zastrzeZeniami, oceniam jako spetniajgcqg wymagania
Ustawy.

Po zapoznaniu sie zaréwno z przedstawiong do recenzji monografig naukowg, jak i catoscig do-
robku naukowego stwierdzam, Ze dr inz. Andrzej Urbas charakteryzuje sie dobrq wiedzq w obszarze
budowy i eksploatacji maszyn, w szczegdlnosci w zakresie modelowania dynamiki uktaddéw wielo-
cztonowych z uwzglednieniem podatnosci cztonow i napedéw oraz tarcia w parach kinematycznych.
Podsumowujqc ocene osiggniecia naukowego stwierdzam, ze dr inz. Andrzej Urba$ zgromadzit wy-
starczajqcy dorobek naukowy, ktéry naleZy ocenic pozytywnie. Jego dorobek naukowy stanowi zna-
czqcy wktad w rozwdj dyscypliny inZynieria mechaniczna. Kandydat wykazuje sie istotng aktywno-
scig naukowgq realizowang w wiecej niz jednej uczelni, a dorobek dydaktyczny, organizacyjny i w za-
kresie popularyzacji nauki uwazam za pozytywny.

Zatem stwierdzam, Ze dr inz. Andrzej Urbas spetnia wymagania stawiane przez ustawe Prawo
o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz.U. 2018 poz. 1668, z pézn. zm.) kandydatom do stopnia doktora
habilitowanego.

Na tej podstawie wnioskuje o dopuszczenie dr. inz. Andrzeja Urbasia do dalszych etapow poste-
powania habilitacyjnego i o nadanie stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzZynie-
ryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.”

Kolejna recenzje przedstawit dr hab. inz. Wojciech Sochacki prof. PCz, ktory powiedziat, ze:

»Gtéwnym osiggnieciem naukowym Habilitanta stanowigcym znaczny wktad w wymiarze teore-
tycznym w rozwdj dyscypliny naukowej InZynieria Mechaniczna, bedgcym podstawg do ubiegania
sie 0 nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego jest Jego monografia pt. Modelling the
dynamics of boom cranes with a complex kinematic structure.

W swojej monografii dr Urbas przedstawit metodyke modelowania ruchéw roboczych maszyny
o ztoZonej strukturze kinematycznej na przyktadzie Zurawia wysiggnikowego razem z przenoszo-
nym tadunkiem. Autor zaprezentowat wiasne oraz zmodyfikowane modele istotnych elementéw i ze-
spotdw modelowanej maszyny. Przedstawione modele matematyczne poszczegélnych elementow
i zespotow sq na tyle uniwersalne, ze mogq by¢ uzyte do opracowania globalnego modelu dynamiki
obiektow o podobnej strukturze. Efektywnosc¢ zaproponowanej metodyki modelowania oraz jej uzy-
teczno$¢ wykazano stosujqc jq do wybranego typu Zurawia. Wykorzystujgc autorski program obli-
czeniowy uzyskano wyniki badari symulacyjnych, na podstawie ktérych przeprowadzono analize
wplywu rodzaju zastosowanych modeli na wybrane parametry dynamiki rozwazanego uktadu. Prze-
prowadzono takze walidacje przyjetego modelu, wykorzystujgc jako wyniki odniesienia wyniki sy-
mulacyjne uzyskane przy wykorzystaniu komercyjnych pakietéw: MSC.Adams oraz ANSYS-MSC.Ad-
ams. Nalezy podkreslic, ze tematyka pracy jest aktualna i wazna ze wzgleddw poznawczych jak
i praktycznych. Wedtug mojej opinii przedstawiona monografia spetnia kryterium osiqgniecia nau-
kowego stanowigcego znaczny wktad w rozwdj dyscypliny InZynieria Mechaniczna.

Poza monografiq Habilitant przedstawit dorobek publikacyjny na ktory sktadajg sie:



2 publikacje zwarte (monografia i skrypt), 18 rozdziatéw w monografiach, 19 artykutéw z listy
JCR w tym 3 samodzielne, 28 artykutéw w czasopismach spoza listy JCR w tym jedna samodzielna
oraz uczestnictwo w 54 kongresach i konferencjach krajowych i miedzynarodowych.

Dr Urbas swoje prace publikowat w tak znaczqcych czasopismach jak: Nonlinear Dynamics,
Mechanism and Machine Theory, Bulletin of the Polish Academy of Sciences, Materials, Energies, In-
ternational Journal of Non-Linear Mechanics, Control Engineering Practice, Maintenance and Relia-
bility, Meccanica czy Applied Mathematical Modelling.

Przedstawiony dorobek publikacyjny Habilitanta istotnie wzbogaca Jego wktad w rozwdj dyscy-
pliny Inzynieria Mechaniczna.

0 istotnej aktywnosci naukowej Habilitanta realizowanej w wiecej niz jednej uczelni $wiadczy
z kolei fakt, zZe obok pracy w Akademii Techniczno-Humanistycznej w Bielsku-Biatej Habilitant
wspétpracowat z dwoma osrodkami naukowymi w Katowicach oraz nawigzat wspétprace z trzema
osrodkami zagranicznymi z Czech.

Jego zainteresowania badawcze dotyczq takich zagadnien jak: modelowanie matematyczne
ukfadéw wielocztonowych, opracowanie ogédlnego algorytmu formutowania réwnari dynamiki
z wigzami programowymi pierwszego rzedu, opracowanie ogdlnych modeli matematycznych me-
chanizméw o topologii drzewiastej z petlami czy modelowanie dynamiki pojazdéw.

Realizujgc wymienione zagadnienia badawcze Habilitant uczestniczyt w 3 projektach badaw-
czych NCN i 2 projektach NCBIR jako wykonawca oraz jednym projekcie NCN jako kierownik. Pro-
Jekty te Habilitant realizowat w macierzystej uczelni, jak rowniez we wspétpracy z innymi uczel-
niami krajowymi.

Dr Urbas jest naukowcem rozpoznawalnym w Swiecie nauki, o czym $wiadczq Jego wskazniki bi-
bliometryczne: Indeks Hirsha (WoS - 5, Scopus - 7) a liczba cytowar (WoS - 89 w tym 67 bez auto-
cytowan, Scopus - 135 w tym 89 bez autocytowari).

Habilitant prowadzit zajecia na wszystkich stopniach studiéw miedzy innymi na nastepujgcych
kierunkach: Mechanika i Budowa Maszyn, Automatyka i Robotyka, Transport, Informatyka, Budowa
i Eksploatacja Maszyn, Mechatronika, Budownictwo, Ogélny (dla studentéw Programu ERASMUS+).

Bardzo szeroki zakres przedmiotéw, ktére Habilitant prowadzit Swiadczq o Jego wszechstronnym
przygotowaniu do ksztafcenia studentéw. Ponadto wyglosit cykl wyktadéw w ramach mobilnosci
nauczycieli akademickich w Metropolitan University of Tirana w Albanii,

Dr Urbas byt promotorem jednej pracy magisterskiej i 17 prac inzynierskich. Jest takze organiza-
torem i opiekunem praktyk wakacyjnych przeznaczonych dla studentéw programu Erasmus+. Jest
rowniez Wydziatowym Koordynatorem tego programu od 2016 roku. Angazuje sie w prace admini-
stracyjno-organizacyjne réznych Wydziatéw ATH, jest cztonkiem dwdch towarzystw naukowych.
Jest cztonkiem Rady Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna ATH. W roku 2008 petnit funkcje sekretarza
krajowej konferencji Naukowo-Dydaktycznej, a w 2017 roku wspétorganizowat sesje na miedzyna-
rodowej Konferencji Naukowej (MSNDC).

Za swojq dziatalno$¢ naukowq i organizacyjng Habilitant byt wielokrotnie nagradzany i wyrdz-
niany, w tym dziewiecioma Nagrodami Rektora oraz Nagrodq koncernu Fiat Powertrain Technolo-
gies Poland za prace doktorskq. Dziatalnos¢ dydaktyczng i organizacyjng dr inz. Andrzeja Urbasia
oceniam wysako.

Konkludujqc, stwierdzam: jednoznacznie pozytywna ocena wszystkich Recenzentéw przedtozo-
nego osiggniecia naukowego w postaci oryginalnej monografii naukowej oraz istotnej aktywnosci
naukowo-badawczej w potqczeniu z pozytywng oceng dorobku dydaktycznego i organizacyjnego,
a takze wspétpracy miedzynarodowej dr inz. Andrzeja Urbasia sq przestankq do jednoznacznego
podtrzymania mojego wniosku zawartego w recenzji aby nada¢ dr inz. Andrzejowi Urbasiowi stop-
nia naukowego doktora habilitowanego nauk technicznych w dziedzinie nauk inzynieryjno-tech-
nicznych w dyscyplinie naukowej Inzynieria Mechaniczna.”

Nastepnie glos zabrat prof. dr hab. inz. Tomasz Szolc ktéry na podstawie doglebnej analizy
otrzymanych materiatéw dotyczacych osiaggniecia naukowego oraz dorobku naukowego, dydak-
tycznego i organizacyjnego dra inz. Andrzeja Urbasia stwierdzil, co nastepuje:



,Habilitant napisat monografie o charakterze aplikacyjnym do zastosowan nie tylko inZynier-
skich, lecz réwniez akademickich i dydaktycznych, wykazujgc przy tym gruntowng znajomosc pod-
staw mechaniki, dynamiki uktadéw mechanicznych, modelowania matematycznego i programowa-
nia komputerowego. Oprécz tego, przedstawit swoj dorobek publikacyjny, projektowy i dydaktyczny
oraz wykazat duze zaangazowanie w dziatalno$ci organizacyjnej w swoim miejscu pracy, tj. w Aka-
demii Techniczno-Humanistycznej (ATH) w Bielsku-Biatej. Nalezy stwierdzic, Ze zaréwno wykazany
element nowosci naukowej w dziele habilitacyjnym, jak i parametry bibliometryczne dra inz. An-
drzeja Urbasia nie sq wybitne w poréwnaniu z pewnq przecietng obserwowanq u habilitantéw
w uprawianej przez niego dziedzinie. Niemniej jednak, biorgc pod uwage cafoksztatt dokonar nau-
kowych i zawodowych Habilitanta, nalezy z petnym przekonaniem stwierdzi¢, iz dr inz. Andrzej
Urba$ w zastuguje w stopniu dostatecznym do dopuszczenia go do dalszych etapéw postepowania
w ramach ubiegania sie o stopieri doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicz-
nych w zakresie dyscypliny ,Inzynieria mechaniczna”. Swoje stanowisko w tej kwestii uzasadniam
nastepujgco:

Opierajgc sie na podstawach mechaniki i zaawansowanej dynamiki uktadéw mechanicznych, Ha-
bilitant zbudowat oryginalne i unikalne narzedzie obliczeniowe mogqce stuzy¢ inzZynierom, bada-
czom i studentom do symulacji komputerowej dziatania skomplikowanego uktadu mechanicznego
o szerokim zastosowaniu praktycznym, tj. samobieznego diwigu wysiegnikowego. Nalezy przypo-
mnieé, ze tworzenie mozliwie wiernych wirtualnych obrazéw komputerowych technicznych obiek-
téw rzeczywistych wpisuje sie obecnie w coraz powszechniej stosowanq w $wiecie nauki i techniki
koncepcje zwang “digital twins” dajgcq szerokie mozliwosci efektywnego ich konstruowania i eks-
ploatowania, co przyczynia sie do jeszcze intensywniejszego rozwoju nowoczesnych technologii. Je-
stem przekonany, ze wtasnie dzieto habilitacyjne dra inz. Andrzeja Urbasia jest zywym przyktadem
takiej tendencji.

Nalezy sie réwniez zgodzié, ze wspomniane powyzej wskazniki bibliometryczne nie sq w petni
obiektywng miarq jakosci uzyskiwanych wynikéw badar naukowych, chociazby ze wzgledu na rézne
przecietne wartosci “impact factor'éw” przypisane rozmaitym czasopismom publikujqgcym prace na-
wet w ramach jednej dziedziny naukowej. Podobne réznice cechuje cytowalnos¢ prac naukowych
w takiej dziedzinie determinujqca z kolei indeks Hirscha. Jak wiadomo, obecnie dziedzina budowy
maszyn, czy ich dynamiki nie cieszq sig tak wysokimi wartosciami ww. wskaznikéw w poréwnaniu
z innymi, np. bardziej ,zmechatronizowanymi” lub akademicko sformutowanymi obszarami badari
w ramach tej samej dyscypliny, jakq jest w omawianym przypadku ,Inzynieria mechaniczna”.

Dodatkowymi argumentami uzasadniajgcymi mojq ocene osiggniec dra inz. Andrzeja Urbasia sq
jego niewgtpliwe zastugi na polu dydaktyki i dziatalnosci organizacyjnej w srodowisku akademic-
kim. Mozna stwierdzi¢, ze Habilitant jest uosobieniem prawdziwego badacza, inZyniera, nauczyciela
akademickiego oraz menedzera dziatajgcego w obszarze nauki. Dlatego, osobom posiadajgcym ta-
kie cechy, osiggniecia i aspiracje, jakimi moze pochwali€ sie dr inz. Andrzej Urbas, mozna otwierac
wszelkie furtki pozwalajgce na wkraczanie na kolejne Sciezki awansu i rozwoju zawodowego.”

Kolejny recenzent, dr hab. inz. Jarostaw Latalski, prof. PL, wyrazit nastepujaca opinig:

,Do najwazniejszych osiggnie¢ naukowych Habilitanta zawartych z przedfozonej monografii ha-
bilitacyjnej zaliczam:

1. rozszerzenie dotychczas opracowanych modeli matematycznych dynamiki wielocztonowych
podnosnikéw wysiegnikowych. W szczegélnosci dotyczy to:

e opracowania schematu obliczeniowego przenoszonego tadunku w postaci modelu bryty
sztywnej. Przeprowadzone symulacje wykazaty istotng poprawe zgodnosci wynikéw w stosunku do
obliczen, w ktérych stosowano uproszczone modele. W toku przedstawionych rozwazari habilitant
wskazat, w jakich przypadkach mozliwe jest nadal stosowanie dotychczasowych uproszczonych mo-
deli tadunku, a w jakich nalezy stosowac petny model brytowy (m.in. po wytqczeniu napedu podno-
$nika i przej$ciu w faze swobodnego ruchu wahadtowego tadunku)

e zastosowania dynamicznych modeli tarcia par kinematycznych w opracowanym schemacie
obliczeniowym pracy zurawia. Modele te charakteryzujq sie cigglym przejsciem od stanu tarcia sta-



tycznego do stanu dynamicznego i dotychczas nie byly stosowane w obliczeniach podnosnikéw dzwi-
gowych. Zaproponowane schematy obliczeniowe lepiej przyblizajq warunki rzeczywiste, choé nie sq
wolne od pewnych ograniczeri - m.in. nie pozwalajq doktadnie symulowac zjawiska tarcia statycz-
nego w fazie przesuniecia wstepnego, co moze mie¢ znaczenie m.in. dla fazy ruchu po wylgczeniu
napedu i obserwowanych w tej fazie niewielkich rozbieznosci wynikéw

2. przygotowanie wtasnego oprogramowania komputerowego do symulacji pracy zurawia
i dynamiki przenoszonego tadunku. Bardzo dobra zgodno$¢ wynikéw symulacji wtasnych z wyni-
kami obliczeri z wykorzystaniem programéw komercyjnych $wiadczy o poprawnosci przyjetych za-
toZen i prawidfowym toku rozwigzywania wyprowadzonych réwnar ruchu

3. opracowanie autorskich wskaznikéw oceny poréwnawczej jakosci wynikéw symulacji nume-
rycznych. Habilitant zaproponowat nowe wskazniki doktadnosci wyznaczania chwilowych i srednich
wartosci energii kinetycznej uktadu oraz doktadnosci pozycjonowania tadunku w fazie po wytgcze-
niu uktadu napedowego zZurawia i przejsciu do swobodnego ruchu wahadtowego

Do innych, waznych osiqgnie¢ naukowych Habilitanta zaliczam cykl artykutéw wskazanych we
wniosku jako pozycje F5, F12, P1, P2, P4+P8 i P12. W pracach tych Autor zaproponowat model obli-
czeniowy trakcji samochodu Fiat Panda 11l bazujqc na metodach analizy uktadéw wielocztonowych.
Model ten zostat nastgpnie zaimplementowany numerycznie w oprogramowaniu pakietu MSC.Ad-
ams.

Oceniajqc tqcznie dorobek publikacyjny Habilitanta nalezy stwierdzié, iz osiggniecia te sq zna-
czqce i zréznicowane. Otrzymane wyniki zostaly opublikowane w uznanych czasopismach i byly upo-
wszechniane na miedzynarodowych konferencjach naukowych. Sredni udziat Habilitanta w pracach
indeksowanych w bazie Scopus wynosi okoto 42%, co nalezy oceni¢ jako wynik dobry, $wiadczqcy
o duzym wktadzie Kandydata w prowadzenie badari i opracowanie publikacji,

Pozostate osiggnigcia naukowe Kandydata oceniam natomiast jako przecietne. Sktadajq sie na
nie gtéwnie liczne wystqpienia konferencyjne (cho¢ docenié¢ nalezy range tych konferencji) i udziat
po uzyskaniu stopnia doktora w charakterze wykonawcy tylko w jednym projekcie NCBiR. Habilitant
wspétpracuje naukowo z naukowcami z jednego osrodka w kraju tj. z Politechniki Warszawskiej,
natomiast zwraca uwage brak udokumentowanej wspétpracy naukowej na arenie miedzynarodo-
weyj. Zadeklarowana przez Kandydata wspétpraca z uniwersytetami w Republice Czeskiej jest trudna
do jednoznacznie pozytywnej oceny, gdyz nie wykazano zadnych mierzalnych jej wskaznikéw w for-
mie publikacji, itp. Autor zadeklarowata ztozenie wspélnych projektéw, jednak nie wymieniono w ja-
kich konkursach aplikowano, jakiego typu byly to projekty i jakie byly tytuly ztozonych wnioskéw.
W tej czesci opinii nalezy zauwazy<, ze Pan dr inz. A. Urbas nie sprawowat opieki nad doktorantami
w roli promotora pomocniczego. Stabszq czesciq przedtozonego wniosku jest réwniez brak aktyw-
nosci Kandydata w dziatalnosci wynalazczej i wdrozeniowej.

Ocena dorobku dydaktycznego

Habilitant legitymuje sie bardzo bogatym dorobkiem dydaktycznym. Przygotowat i prowadzit kil-
kanascie przedmiotéw z programu studiéw pierwszego i drugiego stopnia; jest takze autorem 1 pro-
gramu przedmiotu prowadzonego na studiach trzeciego stopnia w ATH. Ponadto Kandydat wygtosit
cykl wyktadéw na uniwersytecie metropolitalnym w Tiranie w ramach udziatu w programie mobil-
nosci nauczycieli akademickich. Habilitant jest wspétautorem jednego podrecznika akademickiego.

Wobec powyzszego nalezy stwierdzic, iz Kandydat legitymuje sie zréznicowanym i wszechstron-
nym dorobkiem dydaktycznym. Osiggniecia te w petni wypetniajq kryteria stawiane osobom ubiega-
Jjgcym sie o stopien doktora habilitowanego.

Dziatalno$¢ organizacyjna

Dziatalnosc organizacyjna Habilitanta jest udokumentowana aktywnosciami gtéwnie w zakresie
prac na rzecz uczelni macierzystej. W szczegdlnosci nalezy wymieni¢ udziat w ciatach kolegialnych
Wydziatu Budowy Maszyn i Informatyki oraz cztonkostwo w trzech komisjach wydziatowych i czte-
rech zespotach roboczych. Ponadto, dr inz. Andrzej Urbas petni role wydziatowego koordynatora
programu Erasmus+. Z innych aktywnosci organizacyjnych Kandydata nalezy wymienié¢ funkcje se-
kretarza jednej krajowej konferencji naukowej oraz wspétorganizacje z partnerem krajowym jednej
sesji naukowej na konferencji zagranicznej.

Uwagi krytyczne do ztoZonego wniosku habilitacyjnego



1. Praca wyszczegélniona w autoreferacie jako F13 zostata - wedtug informacji podanych na
stronie wydawcy - wycofana z obiegu. W zwigzku z powyzszym nie moze by¢ zaliczona do dorobku
naukowego wbrew temu co wykazano w autoreferacie.

2. Wautoreferacie Kandydat wymienit dwa projekty NCN, w ktérych brat czynny udziat petnigc
rolg odpowiednio kierownika i wykonawcy. Na podstawie informacji uzyskanych z NCN nalezy zau-
wazyc, Ze byly to dziatania badawcze z konkursu Miniatura 1 i aktywnosci takie nie sq klasyfikowane
przez NCN jako projekty naukowe.

3. Udziat Habilitanta w artykutach wieloautorskich zostat zadeklarowany przez Kandydata
Jjednostronnie. W ocenie recenzenta nalezato dotqczy¢ stosowne oswiadczenia wszystkich wspétau-
toréw.

Podsumowujqc swojq wypowiedZ uwazam, Ze catoksztatt osiggnie¢ zawodowych dr. inz. Andrzeja
Urbasia spetnia wymagania ustawy ,Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce” i moze by¢ podstawg
ubiegania sig o stopieri naukowy doktora habilitowanego nauk technicznych w dyscyplinie inzynie-
ria mechaniczna”

Nastepnie Przewodniczacy zwrécit sie do pozostatych Cztonkéw Komisji o przedstawienie
swoich opinii o wniosku. Gtos zabrata Pani dr hab. inz. Grazyna Sypniewska-Kaminska ktéra
przedstawita swoje stanowisko nastepujaca wypowiedzia:

~Monografia dr. inz. Andrzeja Urbasia dotyczy matematycznego modelowania ruchu mechani-
zméw majqcych strukture otwartych taricuchéw kinematycznych z dotgczonymi faricuchami za-
mknietymi. Metodyka modelowania przedstawiona jest w odniesieniu do mobilnego zurawia wysie-
gnikowego, co nie umniejszajqc ogélnosci, wskazuje na wymierny potencjat aplikacyjny badan. Mo-
delowanie ma kompleksowy charakter, a jego przedmiotem sq: struktura i kinematyka uktadu, wia-
Sciwoscl sprezysto-tlumigce jego elementéw z uwzglednieniem wiasciwosci elastycznych uktadu
Jezdnego zurawia, naped dwojakiego typu tzn. sztywny i elastyczny, obcigzenie zurawia traktowane
w roznych stopniach uproszczenia jako masa skupiona albo bryta sztywna zawieszona na jednej
bqdz kilku elastycznych linach, sity tarcia w parach kinematycznych uktadu, dla ktérych zastoso-
wano alternatywnie model Dahla oraz model LuGre. Uwzgledniono dwa warianty sposobu dotgcze-
nia zamknietych taricuchéw kinematycznych do zasadniczej struktury nosnej zurawia za pomocq
sztywnych bqdz elastycznych weztéw. To wielowariantowe podejscie do modelowania pewnych za-
gadnieri szczegétowych jest niewqtpliwg zaletq przedstawionej metodyki i $wiadczy o duzym do-
Swiadczeniu zawodowym Habilitanta, jego szerokiej wiedzy i dobrej orientacji w problemach o cha-
rakterze technicznym.

Réwnania ruchu elementéw modelu traktowanych jako bryty sztywne wyprowadzane sq z zasto-
sowaniem formalizmu Lagrange’a, natomiast podejscie wiasciwe metodzie sztywnych elementéw
skoriczonych zostato zastosowane do wyprowadzania réwnar ruchu elementéw odksztatcalnych.
Model matematyczny opisujqcy wieloaspektowo dynamike tréjwymiarowego mechanizmu o struk-
turze otwartego taricucha kinematycznego z dotqczonymi zamknietymi petlami przedstawiono
w rozdziale dziesigtym. Model ten zostat zaimplementowany w autorskim oprogramowaniu stwo-
rzonym przez Habilitanta, co umoZzliwifo jego walidacje na drodze eksperymentu numerycznego
przez poréwnanie z wynikami otrzymanymi przy zastosowaniu programéw komercyjnych. Poréw-
nanie, przeprowadzone w bardzo szerokim zakresie i wsparte wymiernq oceng na podstawie wspét-
czynnika korelacji Pearsona, Swiadczy o duzej zgodnosci wynikéw symulacji numerycznych przepro-
wadzonych z zastosowaniem obu narzedzi,

Gtéwnym osiggnigciem naukowym Habilitanta jest stworzenie kompleksowego modelu matema-
tycznego tréjwymiarowego mechanizmu o strukturze otwartego faricucha kinematycznego z do-
wolngq liczbq zamknigtych taricuchéw dotgczonych do taricucha gtéwnego. Model matematyczny zo-
stat zbudowany dla hybrydowego modelu fizycznego ztozonego zaréwno z bryt sztywnych jak i ele-
mentow odksztatcalnych. Z tego powodu koncepcja modelowania opiera sie na potgczeniu formali-
zmu Lagrange’a (zamiennie formalizmu Newtona-Eulera) stosowanego w dynamice uktadéw wie-
locztonowych oraz podejscia stosowanego do badania dynamiki ciat odksztafcalnych wtasciwego
metodzie sztywnych elementéw skoriczonych. Mimo réznego przeznaczenia, oba formalizmy tqczy
Jjednakowy sposéb modelowania kinematyki ruchu elementéw, co utatwia zbudowanie hybrydowego



modelu matematycznego. To potgczenie obu strategii stanowi o oryginalnosci modelowania. Przed-
stawiony model jest kompleksowy gdyz obejmuje szerokie spektrum zagadnien istotnych w dynamice
konkretnej grupy urzqdzer technicznych czyli wysiegnikowych Zurawi mobilnych, ktére stanowity
inspiracje podjecia tej tematyki badawczej. Warte podkreslenia jest uwzglednienie rézZnych warian-
téw modelowania poszczegolnych zagadnien szczegétowych (naped, tarcie w parach kinematycz-
nych, obcigZzenie Zurawia, sposob dotqgczenia zamknietych petli kinematycznych). Model zostat za-
implementowany w autorskim programie utworzonym przez Habilitanta i poddany walidacji z po-
zytywnym skutkiem, co samo w sobie jest rowniez istotnym i wartoSciowym osiggnieciem nauko-
wym.

Tematykq, ktérej poswiecona jest monaografia habilitacyjna, dr inz. Andrzej Urbas zajmuje sie od
wielu lat. Jak wynika z dokumentacji dotqczonej do wniosku, wyniki jego badan dotyczqce modelo-
wania mechanizméw wzorowanych na zurawiach wysiegnikowych oraz zagadnien pokrewnych zo-
staly opublikowane w: 18 artykutach w czasopismach indeksowanych w bazie JCR, 18 rozdziatach
w monografiach, 20 artykutach w czasopismach nieindeksowanych w ww. bazie. Lgcznie 48 refera-
téw wygtoszonych na miedzynarodowych i krajowych konferencjach i kongresach dopetnia obrazu
wysokiej aktywnosci naukowej Habilitanta w okresie po uzyskaniu stopnia doktora.

Zajecia dydaktyczne w formie wyktaddw, éwiczen i ¢wiczen laboratoryjnych o szerokiej tematyce
z zakresu mechaniki, mechatroniki, podstaw robotyki, podstaw konstrukcji, eksploatacji i dynamiki
maszyn, metod obliczeniowych, informatyki, wspétautorstwo skryptu, opracowanie programéw
kilku przedmiotdéw, opieka w charakterze promotora przy realizacji pracy magisterskiej i siedemna-
stu inzynierskich pracach dyplomowych, recenzowanie wielu prac inzynierskich, organizacja stu-
denckich praktyk stanowiq argumenty sktaniajqce do uznaniu dorobku dydaktycznego Habilitanta
za wartosciowy. Uczestnictwo w realizacji projektow badawczych, aktywnosé w zakresie wspdtpracy
z o§rodkami naukowymi i przemystem oraz dziatalno$¢ organizacyjnqg Habilitanta oceniam pozy-
tywnie.

Podsumowujgc mojg wypowiedz stwierdzam, Ze przedtoZzona we wniosku monografia zawiera
elementy stanowigce istotny wktad w rozwdj inzynierii mechanicznej. Catoksztatt dorobku nauko-
wego, dydaktycznego i organizacyjnego dr inz. Andrzeja Urbasia spetnia wymagania do ubiegania
sie o stopieri naukowy doktora habilitowanego nauk technicznych w dyscyplinie inzynieria mecha-
niczna, ktére zostaly okreslone w ustawie Prawo o szkolnictwie wyZszym i nauce z dnia 20.07.2018.
Whnioskuje zatem o dopuszczenie dr. inz. Andrzeja Urbasia do dalszego postepowania, zwigzanego
z nadaniem stopnia naukowego doktora habilitowanego nauk inzZynieryjno-technicznych w dyscy-
plinie inZynieria mechaniczna.

Jako kolejny, opinie przedstawit dr hab. inZz. Roman Starosta, stwierdzajac, ze:

»~Monografia dr. inz Andrzeja Urbasia, bedqca gtéwnym osiggnieciem podlegajqgcym ocenie
w procesie habilitacyjnym, jest bardzo wartosciowq pozycjq, wypetniajgcq pewnq luke na rynku wy-
dawniczym. Jest ona zwiericzeniem kilkunastu lat badari w obszarze dynamiki uktadéw wieloczto-
nowych, w tym w szczegolnosci zurawi. Autor w czytelny sposéb przedstawit w swojej monografii
zaawansowane modele fizyczne i matematyczne badanych struktur mobilnych Zurawi wysiegniko-
wych, zawierajgcych otwarty taricuch gtéwny o dowolnej liczbie cztonéw oraz zamkniete taricuchy
kinematyczne réwniez o dowolnej liczbie segmentéw. W pracy uwzgledniono rézne podejscia do mo-
delowania tego typu uktadéw, w ktérych cztony traktowane sq jako bryty sztywne lub odksztatcalne.
Uwzgledniono zaawansowane szczotkowe modele tarcia suchego (Dahla i LuGre) wystepujqcego
w parach kinematycznych pigtej klasy. Opisano dwa podejscia do modelowania napeddéw - sztywny
i podatny. W pierwszym z nich zaktada sie znajomo$¢ sity uogdlnionej, natomiast w drugim zadany
jest ruch cztonu napedowego. Wykazano, ze podatnos¢ napedéw, cztonkéw oraz sposéb modelowa-
nia tadunku sq istotnymi aspektami w modelowaniu ruchu zurawia i tadunku. Na podstawie wypro-
wadzonych modeli matematycznych zostaly opracowane procedury, ktére nastepnie zaimplemento-
wano w postaci autorskiego oprogramowania pozwalajgcego w efektywny sposéb badac ruch zu-
rawi wysiegnikowych. Warto przy tym podkresli¢, Zze opracowane modele i algorytmy majq duzy po-
tencjat aplikacyjny rowniez w analizie innych struktur mechanicznych wielocztonowych.



Poza gtéwnym osiggnieciem naukowym, jakim jest monografia, Habilitant wykazuje sie aktyw-
nosciq réwniez w innych tematach badawczych. Bierze udziat w projektach naukowych i badawczo-
rozwojowych realizowanych zaréwno w jego macierzystej uczelni AGH w Bielsku-Biatej jak réwniez
w innych uczelniach i oSrodkach naukowych krajowych i zagranicznych.

DrinZ. Andrzej Urbas jest bardzo aktywnym i doswiadczonym dydaktykiem. Jest autorem progra-
mow kilku przedmiotéw na studiach wszystkich poziomow w rym réwniez dla studentéw programu
ERASMUS+. Jest takze zaangazZowany w dziatalnos¢ administracyjno-organizacyjng na Wydziale Za-
rzqdzania i Transportu ATH oraz aktywnie dziata w towarzystwach naukowych, radach i komisjach.
Jest laureatem m.in. 9 Nagrdd Rektora ATH (w tym 6 za dziatalnosé naukowq).

Biorgc pod uwage catoksztatt osiggnieé stwierdzam, zZe dr inz. Andrzej Urbas spetnia wymagania
stawiane kandydatom do stopnia doktora habilitowanego i wnioskuje o nadanie mu stopnia doktora
habilitowanego w dyscyplinie inZynieria mechaniczna.”

Przewodniczacy zwroécit sie do cztonkow komisji z zapytaniem, czy ktos jeszcze chciatby za-
brac gtos. W zwiagzku z brakiem dalszych gtoséw, Przewodniczacy stwierdzit, ze dyskusje uwaza
za zamknieta i podsumowat dyskusje stwierdzajac, Ze:

Opinie, odnoszqce sie do dorobku naukowo-badawczego i aktywnosci naukowej dr inz. Andrzeja
Urbasia, przedstawione w czterech recenzjach, a takze w wypowiedziach cztonka komisji i sekreta-
rza sq zdecydowanie pozytywne. Wszyscy recenzenci w swoich konkluzjach popierajq wniosek o na-
danie stopnia naukowego doktora habilitowanego dr. inz. Andrzejowi Urbasiowi w dyscyplinie inzy-
nieria mechaniczna.

Gtéwnym osiggnieciem naukowym Habilitanta jest monografia naukowa pod tytutem ,,Modelling
the dynamics of boom cranes with a complex kinematic structure”. Tematyka badari podjeta przez
Habilitanta dotyczy modelowania dynamiki uktadéw wielocztonowych z uwzglednieniem podatno-
Sci cztonéw i napeddw oraz tarcia w parach kinematycznych. Jest istotna zaréwno z punktu widzenia
naukowego jak i aplikacyjnego. Habilitant opracowat uniwersalng metode formutowania i rozwig-
zywania réwnarn dynamiki otwartych taricuchéw kinematycznych z podtaricuchami zamknietymi.
Problematyka ta z powodzeniem znajduje zastosowanie we wspdtczesnej technice. Osiggniecie Ha-
bilitanta cechuje sie dobrym poziomem naukowym, innowacyjnym charakterem, jest oryginalne
i stanowi znaczny wktad w rozwdéj dyscypliny inZynieria mechaniczna.

Jego dorobek publikacyjny i popularyzujgcy nauke jest rowniez znaczqcy i obejmuje 47 artykutéw
naukowych w tym 19 prac (3 autorskie) w czasopismach indeksowanych w bazie JCR. Jest autorem
lub wspétautorem 24 rozdziatéw w monografiach oraz wielu referatéw wygtoszonych na 54 konfe-
rencjach naukowych o zasiegu krajowym i miedzynarodowym. Biorgc pod uwage powyzsze stwier-
dzam, Ze Habilitant znaczqco wzbogacit swoj dorobek naukowy po uzyskaniu stopnia doktora nauk
technicznych. Prace naukowe Habilitanta byly cytowane bez autocytowarn w bazie Web of Science
80/61 razy a wedtug wg. bazy Scopus 125/82 razy. Sumowany IF wynosi 46,063, aindeks H = 7.

Habilitant brat udziat w realizacji 8 projektéw badawczych krajowych i zagranicznych w tym
NCN, NCBIiR. Dwa projekty NCN realizowane z pracownikami Politechniki Gdariskiej. Realizowat
réwniez badania we wspétpracy z trzema Uniwersytetami w Republice Czeskiej. Wynikiem tego sq
wspélne publikacje. Wykazat sie wspétpracq z krajowymi instytucjami naukowymi tj. Instytutem Na-
pedow i Maszyn Elektrycznych KOMEL - wspdlny projekt oraz wspétpracq z otoczeniem spotecznym
i gospodarczym.

Posiada wiele dobrych osiqggnie¢ popularyzatorskich i organizacyjnych. Jest cztonkiem towa-
rzystw naukowych, wspétorganizatorem i sekretarzem konferencji naukowych. Uzyskat kilka na-
grod rektora i wyréznien.

Upowaznia mnie to do stwierdzenia, Ze osiggniecia naukowe Habilitanta w znacznym stopniu
czynig zados¢ wymaganiom okreslonym w art. 219. ust. 1 Ustawy z dnia 30 sierpnia 2018 roku ,,
Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce”. Dlatego popieram wniosek, o nadanie dr. inz. Andrzejowi
Urbasiowi, stopnia naukowego doktora habilitowanego w dyscyplinie inZynieria mechaniczna.”

Po dokonaniu podsumowania dotychczasowych obrad Komisji Przewodniczacy wyjasnil, ze
w glosowaniu przedstawi wniosek w brzmieniu ,kto z Cztonkéw Komisji uwaza, zZe osiggniecia i



dorobek kandydata zastugujq na ocene pozytywngq” i jesli tak postawiony wniosek uzyska poparcie
bedzie to znaczyto, Ze Komisja Habilitacyjna podjeta uchwate zawierajaca pozytywna opinie
w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego dr. Andrzejowi Urbasiowi.

Przewodniczacy przypomnial, Ze glosowanie odbedzie si¢ na zasadzie zwyktej wigkszosci glo-
sow (glosow ,za” wiecej niz gloséw ,przeciw”, bez uwzglednienia gloséw ,wstrzymujacych sie”).
Zaapelowal, aby dajgc wyraz swojej kompetencji merytorycznej, wymaganej od wszystkich Czton-
kéw Komisji Habilitacyjnej, w miare mozliwosci nie oddawac gtoséw ,,wstrzymujacych sie ”. Na-
stepnie poinformowat, Ze we wniosku wszczynajacym postepowanie Habilitant nie wniost prosby
o glosowanie w trybie tajnym, po czym poprosit o gtosowanie przez podniesienie reki.

Przewodniczgcy stwierdzit, ze w wyniku przeprowadzonego gtosowania jawnego uchwata za-
wierajgca pozytywng opinie w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego dr. inz. Andrze-
jowi Urbasiowi zostata przyjeta 7 gtosami ,za”, 0 gtosami ,przeciw” i 0 glosami ,, wstrzymujacymi
sie” i stata sie prawomocna w chwili jej podjecia.

Zawarte w niniejszym protokole uchwaly wraz z uzasadnieniem oraz pelna dokumentacja po-
stepowania habilitacyjnego, w tym recenzje osiggnie¢ naukowych, zostang przedtozone Radzie
Naukowej Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Poznanskiej, ktéra na tej podstawie
podejmie uchwate o nadaniu stopnia doktora habilitowanego doktorowi inz. Andrzejowi Urba-
siowi.

Komisja stwierdza, ze okres pomiedzy otrzymaniem recenzji do chwili przediozenia niniej-
szego protokotu Przewodniczgcemu Rady Naukowej Dyscypliny nie przekracza 6 tygodni.

Przewodniczacy Komisji
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